Naped i Sterowanie Pneumatyczne
(wyktad 3)
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Uktady z zaworami
szybkiego spustu
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Uktady energooszczedne
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Energia dostarczona w czasie ruchu sitownika przy wysuwie ttoka
Wi=p1*Vi=p17™S1™H;

Energia dostarczona w czasie ruchu sitownika przy suwie powrotnym ttoka
Wa =p2* Vo =p2 ™ Sy " H;

catkowita energia dostarczona do uktadu (peten cykl)
W =W +Wy=pg*S1*H+py*Sy*H;gdyzatozymy p1=po=piSq =3y,
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W=2*p*V




Uktady energooszczedne
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Uktad z dodatkowym zaworem
————————————— redukcyjnym dla ruchu powrotnego
P W=W;q+Wy=p1"S1*H+p2* 32" H;
, gdy zatozymy S4 = S».
2 {7
Y,

v W=(p1 +p2)*V




Uktady energooszczedne

zaoszczedzona
energia

Uktad ze spezyng powietrzng dla ruchu powrotnego
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Uktady energooszczedne
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Uktad z dodatkowym tgcznikiem drogowym
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Uktady energooszczedne
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Zawor energooszczedny
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Uktad z zaworem energooszczednym roznicowym
uktad energooszczedny z dtawieniem na wlocie przy ruchu powrotnym ttoka

uktad sterowaniem nadagzny - ciSnienie powrotu jest zmienne i zalezy od biezgcego
obcigzenia sitownika



Uktady energooszczedne
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Uktad z zaworem energooszczednym dtawigcym

uktad energooszczedny z dtawieniem na wlocie przy ruchu roboczym ttoka

zawor dtawigcy 1 ogranicza cisnienie w komorze napetnianej sitownika i ustala

go na poziomie wynikajgcym z biezgcego obcigzenia sitownika. Dodatkowo sygnat

ps Moze odcigC doptyw powietrza do sitownika.
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ruch roboczy

Uktady energooszczedne
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skok, cisnienie

CcZas

ruch powrotny

skok, cisnienie

zysk czasowy
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Uktady energooszczedne
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Uktady energooszczedne
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Uktady sterownia bezpiecznego

praca prasy korbowej
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Uktady sterownia bezpiecznego
praca prasy korbowej
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Uktady sterownia bezpiecznego
praca prasy korbowej
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Zapis schematéw pneumatycznych
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Zapis schematéw pneumatycznych
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Zapis schematéw pneumatycznych
uktady logiczne
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Zadanie: zrealizowa¢ sterowanie ruchem

sitownika przyciskiem elektrycznym
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schemat ideowy

Zapis schematéw
elektropneumatycznych

Realizacja sterowania elktrycznego
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Wspdlny obwdd impulsowy i wyjsciowy

Rozdzielone obwody impulsowy wyjsciowy



Zapis schematéw
elektropneumatycznych

Realizacja sterowania elktrycznego
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